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BLINKER: 360 Grad Umfeldkamera

Industrietransfer mit Goetting KG (Lehrte)

AIF/ZIM

2017

2019

In dem Projekt BLINKER soll ein Sensor zur autonomen 
Navigation für Fahrzeuge realisiert werden. 

Der Sensor wird das mobile System befähigen, in 
innerbetrieblichen Umgebungen die eigene Pose (Position 
und Orientierung) präzise festzustellen und zu regeln.

Ein besonderes Augenmerk der Entwicklung wird die 
Nutzung visueller Informationen darstellen. Neben der 
Verwendung natürlicher Landmarken in Innen- und 
Außenbereichen sollen sicherheitskritische Objekte wie z. B. 
Personen oder Hindernisse ebenfalls zuverlässig erkannt 
und zurückgeführt werden. Dies ermöglicht das Anreichern 
semantischer Informationen und damit völlig neue Services 
in der Industrie. 

Als Konsequenz soll durch die beabsichtigte technologische 
Entwicklung das aktuell meistgenutzte Navigationsverfahren 
der Lasertriangulation durch eine Kameratriangulation 
ersetzt werden. Anstelle des rotierenden Lasersenders 
sollen LED-Blitzlichter und statt des Laserempfängers soll 
ein Kamera-Ring mit 360°-Blickfeld eingesetzt werden.
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