Praxisbeispiel Kunstliche Intelligenz

Titel:

Robotik im Wald / RoboTreeSense

Art:

Forschungsvorhaben / Forschungsprojekt

Unternehmen / Institution:

HAWK - Fakultat Ingenieurwissenschaften

Dauer:

Beginn:

Ende:

01. April 2022
31. Mérz 2024

Ausgangssituation /
Problembeschreibung:

Klimatische Veranderungen und globale Einflisse auf den
Wald sind bereits deutlich sichtbar. So fliihren anhaltende
Trockenperioden oder Kaferkalamitaten bereits heute zum
Absterben groRer Waldflachen.

Gesamtziel:

Ziel des Projekts ist es, diese Waldflachen mittels innovativer
Robotersysteme dkologisch-nachhaltig, natur- und
ressourcenschonend aber auch wirtschaftlich iberwachen
und aufforsten zu kdnnen.

Beschreibung:

Im skizzierten Forschungsvorhaben sollen die aktuellen
Herausforderungen durch die Konzeptionierung und
Entwicklung eines vollautomatischen, (natur)schonenden
und dabei wirtschaftlich sinnvollen Saatsystems auf
Roboterbasis flr nicht bearbeitete Freiflachen gelést werden.
Die erste Stufe dazu leistet das Projekt "RoboTreeSense" in
Kooperation mit den Forstwissenschaften der Universitat
Gottingen und der Baumschule Bonk. Durch das dort
entstehende roboterbasierte, zeitlich hochaufgeldste

Vision:

Die Entwicklung eines solchen innovativen Systems kann
langfristig wegweisende Perspektiven in der Forstwirtschaft
aufzeigen und Losungen, nicht allein flir die hier
dargestellten Herausforderungen, anbieten. Ein
Gesamtsystem, bestehend aus verschiedenen
Robotereinheiten (fahrend, fliegend und schreitend),
gekoppelt mit einer Schwarmintelligenz, soll entstehen.
Dieser "Forstwirt 4.0" ware dann in der Lage einen digitalen
Zwilling der Forstlandschaft zu erstellen, den Wald als

Budget und Finanzierung:

RoboTreeSense: 423.714,13€ ber 2 Jahre
Europaische Innovationspartnerschaft ,Produktivitat und
Nachhaltiakeit in der Landwirtschaft” (EIP Aari)

Weitere Informationen /
Ansprechpartner/in:

Prof. Dr. rer. nat. Thomas Linkugel
Autonomous Mobile Robotics Lab (AMRL)
thomas.linkuael@hawk.de
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